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Contexte

« La préservation de la biodiversité est une preoccupation majeure :
* Au niveau international (Convention on biological Diversity)
* Au niveau Européen (Natura 2000)

* Au niveau National (Stratégie national pour la biodiversite)

 Structure des habitats est un aspect important lié a la biodiversitée
* GEO-BON dans le cadre des EBV's
* Natura 2000 pour I'évaluation de la qualité des habitats

e Besoin d'outils de caractérisation et de suivi

_
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ObLjectif Général

» Explorer le potentiel de la télédétection pour la mise au point de methodes
d'analyse et de suivi de la structure des habitats naturels et semi-naturels




Ecosystéme méditerranéens = mosaique de
paysages a la structure complexe

Pelouse Pelouse tres_ degradree | Matorral arbustif
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la structure des milievus : une porte d'entrée
vers la multifonctionnalité des paysages
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ObLjectif

» Caractériser I'organisation spatiale des différentes strates de végétation

* Recouvrement

* Organisation : distribution, connectivité

> Quatre strates d’intérét

50 cm
— e $
| e—
Sol nu herbacées Ligneux bas Ligneux hauts
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Stratégic

»Méthode FOTO contenu
fréquentiel

Basses frequences, Haute frequences,
texture ‘grossiére

20,

I texture fine
Axe 2 (9%)

* Taux de recouvrement
* Densité
 Compacité

> Besoin d’'une base de données de référence
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Principe : uvtiliration de la hautevur

» Rappel : quatre classes d’intérét

50 cm
— Wl $
| —
Sol nu herbacées Ligneux bas Ligheux hauts

» Elaboration d’'un Modéle de Hauteur de Canopée (MHC)

MHC__he

MNS - MNT
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Aquirsitions




Vecteurs & capteurs

-

Drones a 6 ou 8 rotors

—> 2 appareils photo Sigma
- 1 caméra Go Pro
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flquisitions

Recouvrement
80% avant
60% lateral

Clichés toutes les 7s 2370 n;\’ _—

& _,...ﬁ-’""""

Altitude :
140 m

Fauchée :
1M0mx73m

[ ]

Résolution :
2,3cm




Traitements

MNT, MNS
Appariement | ; Fusion des Photogramétrie + I ;
PIR/VIS bandes Géoréférencement

\

Mosaiquage

Recherche
PIR de points Image PIR

homologues ,
redressee

J Image VRPIR




fllignement des photors

“Photos
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PirRGA_SDIM1572.tif

PirRGA_SDIM1585.tif

PirRGA_SDIM1574.tif
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PirRGA_SDIM1586.tif

PirRGA_SDIM1576.tif ~ PirRGA_SDIM1577.tif ~ PirRGA_SDIM1578.tif  PirRGA_SDIM1579.tif ~ PirRGA_SDIM1580.tif ~ PirRGA_SDIM1581.tif  PirRGA_SDIM1582tif PirRGA_SDIM1583.tif  PirRGA_SDIM1584.tif
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PirRGA_SDIM1592.tif  PirRGA_SDIM1593.tif  PirRGA_SDIM1594.tif ~ PirRGA_SDIM1596 tif

PirRGA_SDIM1587.tif  PirRGA_SDIM1588.tif ~ PirRGA_SDIM1589.tif  PirRGA_SDIM1590.tif  PirRGA_SDIM1591 tif




Placer des marqueurs

= Des pomts C|bles DGPS acqws sur Ie terraln sont positionnés

Mad:ers
[ ¥ GPs0002
[7] % GPsooos
[7] % GPsooos
[ % GPsooo7
[v] B GPsooos
[7] % Gpsoo10
[¥] % Gpsoor1
Total Error
Control points
Check points

Easting (m)

751052.891000
751054.089400
751016.246700
750986.454700
750962.602400
751016.407900
751020.955800

Northing (m)

6274502.684200
6274561.174800
6274579.725900
6274563.734800
6274544.519900
6274501.895200
6274529.920500

Altitude (m)
293.835500
291.394500
290.589200
292834600
291.861800
292.664700
292428100

Accuracy (m)
0.0037/0.0054
0.004/0.0059
0.0052/0.0078
0.005/0.0073
0.004/0.006
0.0036/0.0052
0.0035/0.0052

Error (m)
0.008655
0.027985
0.016662
0.011839
0.002612
0.054920
0.014325

0.010333
0.026864

Projections
9

16

n

17

15

9

10

Error (pix)
0.183
0.285
0.275
0.169
0313
0.406
0138

0.219
0317




@
¢
b |
G
v
d
by
il
=
o
c
v
d
v
&
G
=
—




- —

E Build Orthomosaic X
Projection
Type: Planar Geographic
RGF33 [/ Lambert-93 (EPSG::2154) v

Parameters

Surface: DEM -

Blending mode: Mosaic (default) -

] Enable color correction

@ Pixel size (m): 10.0250582 X
Metres. .. 10.0250582 K

() Max. dimension (pix): 4096

Region

[] setup boundaries: - X
Estimate - L

Total size (pix): l ] X | ‘




Modele 3 D







Modeéle Numérique de Terrain 4a

' Classify Ground Points

Classes

From: Any class v

To: Ground + Low Points v
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Classification
des points sols




Calcul du MAT
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Construction du MHGC

» MNS —MNT :
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Claysrsification du MHGC

» Opération de seuillage (GDAL)

Sol nu / Herbes

|

Seuillage

L Y 2
R . ‘ [ '-1\

Ligneux bas

Ligneux hauts




- —

Comparaison visuelle

» Drone avec capteur optique :

Solnu /Herbes Ligneux bas Ligneux hauts

 Bonne distinction des couronnes et des différentes strates

_
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Comparaison visuelle

» Photo interprétation et seuillage de NDVI :
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90 m Sol nu Herbes Ligneux Ligneux
bas hauts

* Confusions entre ligheux bas et hauts
* Forme des couronnes mal déterminée

* Temps de traitements plus rapides, sur une plus grande surface

_
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Comparaison visuelle

» Photo interprétation et seuillage de NDVI :
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Seuillage
.
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90 m Sol nu Herbes Ligneux Ligneux

_ _ bas hauts
* Confusions entre ligheux bas et hauts

* Forme des couronnes mal déterminée

* Temps de traitements plus rapides, sur une plus grande surface
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Merci de votre attention




