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Le manuel d'applications
particulieres

C'est une synthese démontrant que I'exploitant maitrise tous les aspects liés a I'utilisation de
ses drones. Le MAP est divisé en 2 parties.

La premiere couvre |'organisation de |'exploitant notamment la répartition des responsabilités
et le but de ses activités. Elle liste les télépiloteset leur niveau de formation théorique et
pratique, les types de drones et les différents scénarios opérationnels(S1, S2, S3 et S4).

Cette partie traite aussi du processus de maintien des compétences des télepiloteset du
systeme de suivi des heures de vol et des incidents.

Le but de cette section est de montrer I'adéquation entre la mission, le télépilote et le drone.
Elle doit donner confiance dans les capacités de |'exploitanta gérer son activite aérienne.

La deuxieme se concentre sur |'utilisation des drones : quelles sont les procédures de mise en
vol ? quel type de matériel est utilise ? quelles sont les limitations, par exemple de hauteur?
Cette partie doit agir comme une synthese du manuel d'utilisation du drone et intégrer les
specificites de 'activite de I'exploitant.



Les scénarios

SCENARIO 1 SCENARIO 3 SCENARIO 2 SCENARIO 4
Zone non peuplée Zone peuplée Zone non peuplée Zone non peuplée
Distance <200 m Masse < 8 kg Distance <1 km Masse £ 2 kg

(a€ronefs non captifs) : .

Périmétrede Ditance <100 m Masse < 2 kg si Survol de tiers
sécurité i< hauteur >50m possible

Périmetrede PErimbired
okturith erimetrede

sécurite




Le scenario S1
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Parcs Nationaux, reserves naturelles,
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exemples: FréjOrg UeS, M | | |a U
Larzac

A4.2. Piste de plus de 1200m ou équipée de procédures aux instruments™

10 km Accord nécessaire :
8 km - 3 partir du sol

10 km au-dessus de 30 m
g =

au-dessus de 60 m

2,5 km
au-dessus de 100 m

2,5 km

] 150m

8 km H
10 km

10 km
Vue du dessus Vue transversale




Exemple: Ca ndi”argues, AIéS

A4.1. Piste de moins de 1200m non équipée de procédures aux instruments™

5 km Accord nécessaire :
3,5 km - a partir du sol
- au-dessus de 50 m
au-dessus de 100 m
0,5 km
0,5 km

3,5 km £ |

Vue transversale

5 km

Vue du dessus



Aire hélicoptere

A4.3. Aire d’approche finale ou de décollage (hélicoptéres)

Accord nécessaire :

- a partir du sol
- au-dessus de 50 m

au-dessus de 100 m

150 m

3,5 km l

Vue transversale

Vue du dessus



Aéronef

sol

O

C : projection au sol de I'aéronef (du centre de 'enveloppe pour un aérostat)

5-1 et 5-3 Ve de dessus

Zone minimale dexclusion a
Finstant t
Rayon R : voir tableau ci-dessous
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Zone minimale d'exclusion fixe pour tout le vol

Ve de dessus

Projection au socl de la
trajectoire nominagle
prévue.

Projection au sol du
volume maximal de vol,
incluant les marges
opérationnelles par
rapport a la trajectoire
nominale - woir § 15.2

Dans I'exemple ci-dessus, le rectangle central doit également tre sécurise si le
mode « fail-safe » consiste en un retour en ligne droite vers un point fixe




Le rayon R est défini comme suit :

51 53
aérodyne (captif ou non) £ 8 kg equipé d'un
dispositif de protection des tiers (ex:
R=30m
parachute) ;

. . . . ou 2
aérodyne (captif ou non) £ 2 kg évoluant a R=1 Eij
nauteurnferieure 3 50m R=V KFEiinférieuru (dans tous les cas R = 10m)
aerostat non captif (dirigeable) <8 kg ; g -

L ] } (dans tous les cas R 2 10m)
pour lesquels le télépilote dispose dune
information de vitesse sol.
Autres cas R=30m
1

Avec :g=9281(en rn,l’szh, V : vitesse horizontale par rapport au sol (m/s) et H : hauteur par rapport au sol {m)
Exemple d'utilisation

Hauteur (H) Rayon (R) Vitesse maximale a respecter (V)
J<eom 10m 3.1 m/s (~11 km/h)
0m 8.4 m/s (~32 kmjh)
o0 m<H< 100m 10m 2.2 m/s |~8 km/h)
0m 6,6 m/s (~24 km/h)
10m 1.8 m/s [~&5 km/h)
100m<=H=150
m m 30m 5.4 m/s [~15,5 km/h)

Dans le cas d'un aérodyne 2 2kg eéquipe d'un dispositif de protection de tiers, ce dispositif doit avoir ete
validé par la DSAC dans le cadre d'une attestation de conception 5-3.

Pour les aéronefs £4 kg, R peut &tre limité a 30m, méme si la formule donne un résultat supérieur.



AERONEFS CIRCULANT
SANS PERSONNE A BORD :
ACTIVITES PARTICULIERES
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